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Slimme en efficiënte vacuümoplossingen met hoge 
prestaties

Met de expertise van SMC realiseer je een optimaal werkend 
vacuümsysteem. Onze experts bieden je de beste oplossing 
die is afgestemd op jouw eisen. Onze jarenlange kennis van 
vacuümtoepassingen, samen met de brede reeks van SMC-producten, 
zijn de perfecte combinatie om aan al jouw vacuümeisen te voldoen.

SMC ondersteunt je bij het hele vacuümsysteem: van filtratie en 
regeling tot ‘End-of-arm-tooling’. Wij bieden jou de meest efficiënte en 
energiebesparende oplossing met hoge prestaties.

Er zijn veel aspecten waarmee rekening moet worden gehouden bij 
het ontwerpen van een vacuümsysteem. Slimme vacuümoplossingen 
bieden veel mogelijkheden. SMC levert geavanceerde eilanden die een 
nauwkeurige regeling en communicatie bieden waarmee je een strategie 
voor conditiemonitoring en voorspellend onderhoud kunt implementeren.“SMC biedt totaaloplossingen voor het 

optimaliseren van prestaties, kosten, 
energie-efficiëntie en betrouwbaarheid.”

https://www.smc.eu/en-eu
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Vacuümoplossingen van SMC 
Vacuümzuignappen

Voor elk project met een vacuümhandlingsysteem moet je het werkstuk goed leren kennen. SMC biedt 
diverse oplossingen om aan al jouw eisen te voldoen.

https://www.smc.eu/en-eu
https://www.smc.eu/en-eu/products/vacuum-pads~28921~nav#s&select_PS_SHAPE_VACUUM_PADS[]=Nozzle
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Vacuümoplossingen van SMC 
Vacuümejectoren

Montage op bewegende delen van robots? Vacuüm genereren én minder lucht verbruiken? Op afstand 
monitoren?

Het brede assortiment ejectoren van SMC voldoet aan al jouw eisen, zodat je over de meest efficiënte 
oplossingen beschikt.

https://www.smc.eu/en-eu
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Vacuümgrijper voor collaboratieve robots
Vacuümoplossingen van SMC 

Jouw rechterhand

Robots en mensen worden gedwongen samen te werken. Cobots zijn steeds vaker 
toonaangevend in fabrieken en mensen krijgen meer ruimte om strategisch en 
inventief te denken en op details te letten.

Wij zijn ervan overtuigd dat SMC jouw rechterhand in robotica kan zijn. Onze 
internationale experts zijn beschikbaar om je te ondersteunen met je dagelijkse 
uitdagingen. Onze lokale en Europese technische centra staan klaar om elke 
specifieke oplossing te ontwikkelen die je nodig hebt.

https://www.smc.eu/en-eu
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-01-x1-vacuum-gripper-unit-for-collaborative-robots~165593~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-x1-assista-vacuum-gripper-for-collaborative-robots~168123~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-11-x1-vacuum-gripper-for-collaborative-robots~168122~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-21-x1-vacuum-gripper-for-collaborative-robots~168121~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-x1-ka-vacuum-gripper-unit-for-collaborative-robots~168760~cfg
https://www.smc.eu/en-eu/products/zxp7-41-x1-vacuum-gripper-unit-for-collaborative-robots~167831~cfg


7www.smc.eu

Industriële toepassingen
Vacuümoplossingen van SMC 

https://www.smc.eu/en-eu
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Vind een complete oplossing voor je vacuümsysteem
Vacuümoplossingen van SMC 

https://www.smc.eu/en-eu
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